
 

 

Jp オプションプログラムマニュアル Ver2 

July,2012 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

放射対回プログラム 

手簿出力 

座標入出力 

チェック対辺 

トラバース 

縦横断 

 



 

 1

目 次 

放射対回プログラム ...........................................................................  4 

1 プログラム起動 .................................................................................  6 

2 作業ウィザード ..................................................................................  6 

1) 前回の測定設定の表示..........................................................  7 

2) 作業ジョブの選択 ......................................................................  7 

3) 幾何学補正...................................................................................  8 

4) 座標系の設定..............................................................................  9 

5) 作業方法編集..............................................................................  9 

6) 気象補正........................................................................................  10 

7) 器械点設定...................................................................................  10 

8) 後視点設定...................................................................................  11 

9) 後視点水平角設定....................................................................  11 

3 放射測定..............................................................................................  12 

1) 標準画面........................................................................................  12 

2) マップ画面 .....................................................................................  13 

3) カメラ................................................................................................  14 

4) 画像データにコメントを記入する .........................................  15 

5) マップにコメントを記入する....................................................  16 

4 1 対回 RL.............................................................................................  17 

5 対回測定（1～3 対回、1 級～4 級）..........................................  20 

6 他、機能等解説 ................................................................................  23 



 

 2

1) 作業方法リスト ............................................................................  23 

2) 座標値をリンクさせて測定を行う方法 ..............................  25 

3) ユーザー任意の表示マスクを使用する...........................  28 

4) 削除 L..............................................................................................  29 

5) キョリ IN ..........................................................................................  29 

6) SD/HD ............................................................................................  29 

7) リスト ................................................................................................  30 

8) 対回中の放射測定....................................................................  31 

9) 距離データを取得せずに記録する ....................................  32 

10) 点名のリンク ................................................................................  32 

11) スピーカー音量・画面の明暗・キーイルミネーション .....  32 

手簿出力..................................................................................................  33 

座標入出力.............................................................................................  35 

1 座標出力..............................................................................................  36 

2 座標入力..............................................................................................  37 

対辺チェック............................................................................................  39 

トラバース ................................................................................................  42 

縦横断.......................................................................................................  49 

1 作業フロー...........................................................................................  51 

2 路線ファイルの選択........................................................................  52 

3 路線データ作成 ................................................................................  53 

1) 路線データ作成：路線ファイルを使用する場合 ...........  53 



 

 3

2) 路線データ作成：路線ファイルを使用しない場合 .......  54 

3) リスト画面 ......................................................................................  54 

4) 確認図.............................................................................................  54 

5) 付加名称を使用した測点名称 .............................................  55 

4 横断観測..............................................................................................  56 

1) TS 直接設置 ................................................................................  57 

(1) TS 観測ページ ...............................................................................  57 

(2) ポール観測ページ ...................................................................... 59 

(3) マップページ ..................................................................................  59 

2) TS 間接設置 ................................................................................  60 

(1) TS 観測ページ ...............................................................................  60 

(2) ポール観測ページ ...................................................................... 62 

(3) マップページ ..................................................................................  62 

3) レベル設置....................................................................................  63 

(1) レベル観測ページ ....................................................................... 63 

(2) ポール観測ページ ...................................................................... 64 

(3) マップページ ..................................................................................  64 

5 ファイル出力.......................................................................................  65 

 



 

 4

 

放射対回測定 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 5

はじめに 

このプログラムは、TS11＿TS15 トータルステーションと CS コントロ

ーラ上で動作するプログラムです。 

プログラムメニューより放射対回測定を選択して起動します。 

このプログラムは、１級から４級基準点測定、１．２．３対回測定、１

対回 RL 測定及び放射測定を行います。 

測定データは“手簿出力”を使用してAPAデータとしてSDカードまた

は USB メモリーに保存することが出来ます。 

本プログラムのデータを使用してオプションプログラムの“トラバー

ス”で座標計算を行うことが出来ます。ただし以下の点に御留意くだ

さい。 

• 計算対象のトラバース 

放射（オープン）、結合（結合+放射）、閉合 

• 測定条件 

 1 つのジョブに 1 路線を保存。枝線の計算は非対応 

 計算値の丸めや単位の表示などの影響により、CAD にお

ける計算値と本アプリケーションの結果が異なることがあ

る。 
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1 プログラム起動 

 

 

 

2 作業設定ウィザード 

 

 

機器の電源をオンにすると左のメ

ニュー画面が表示されます。測定

プログラムを選択します。 

 

 

プログラムメニュー画面が開きま

す（設定されているプログラムの

種類によって表示内容は変わっ

てきます）。放射対回測定を選択

してスタートします。 

 

 

作業を行う上で必要な設定項目

のみ画面タップでチェックを入れ

ます。チェックの入っていない項

目はスキップします。 
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1) 測定 前回の設定表示 

 

2) 作業ジョブの選択 

 

 

 

 

 

 

 

 

前回の測定設定の情報を表示

します。 

“F1 確定”で次項に進みます。 

 

 

 

 

データを登録するジョブを選択

します。“F2 新規”でジョブを作

成することができます。“F6 キ

ー”でメモリーデバイスの切り替

えが可能です。 

“F5 データ”でジョブに登録され

ているデータを確認することが

できます。 

“F1 OK”で次項に進みます。 
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3) 幾何学補正 

幾何学的補正を設定することが可能です。このプログラムではデー

タベースの都合上、常に座標データを計算しています。CAD にデー

タを渡すことなく、測定データを座標値として計算させる場合は、本

プログラムを開始する前に“器械点設置”プログラムで器械点座標と

方位を確定してください。この設定値を基に座標を計算します。 

 

 

 

 

 

 

座標データは縮尺係数や座標

系（次項解説）を使用して計算

を行うことができます。 

縮尺係数の決定を以下の方法

から行うことができます。 

・縮尺係数/幾何学補正 

・器械点と座標システム 

・地図投影と高さの情報 

“F1 OK”で次項に進みます。 
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4) 座標系の設定 

 

5) 作業方法編集 

 

 

 

 

座標系を選択します。 
“F6 OK”で次項に進みます。使用し

ない場合は「なし」を選択します。 

 

測定方法の設定を行います。 

“F3 リスト”であらかじめ登録し

ておいた測定方法を選択するこ

とができます。登録の方法は

p23 を参照ください。 

“F1 確定”で次項に進みます。 

 
各制限値を設定します。 
“F1 確定”で次項に進みます。 

 

1～4 級は作業方法と精度につ

いては変更できません。 
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6) 気象補正 

 

 

7) 器械点設定 

 

 

 

 

 

 

 

気象の設定を行います。 

“F5 PPM=0”を選択すると気温

と気圧の値が初期値（左画面）

に戻ります。この時の補正値は

0 となります。各項目を入力して

“F1 確定”で次項に進みます。 

 

 
器械点設定で器械点名と器械

高さを入力します。 
観測者名とコメントは任意入力

です。各項目を入力して“F1 確

定”で次項に進みます。 
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8) 後視点設定 

 

 

9) 後視点水平角設定 

 

 

 

画面に表示されている数値は現在の望遠鏡の向いている方向の水

平角です。別途、器械点設定プログラムで方位を確定している場合

は、このまま確定を選択します。0 セット等行うと設定した方位がず

れてしまうためご注意ください。 

後視点設定を行います。距離デ

ータを取得したい場合は距離測

定を「ハイ」に設定します。 

各項目の設定確認後、後視点を

視準して“F1 確定”を選択しま

す。 

 

 

後視方向の水平角を入力しま

す。“F4 Hz=0” で 0 セットができ

ます。“F1 確定”を選択すると前

画面で設定した内容で動作しま

す。測定モードを切り替えたい場

合はアイコンをタップして変更が

できます。 
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3 放射測定 

1) 標準画面 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F1 オール：測距と記録を同時に実効 

F2 測距：測距のみ実行 

F3 記録：画面に表示されているデータを記録 

F4 終り：全測定終了後必ず実行（ESC キー等で終了するとデータ

が記録されない） 

F5 セット Hz：任意角入力を実行 

Fn+F1 マスク：ユーザー任意の表示画面を設定 

Fn+F2 削除 L：最後に記録したデータを削除 

Fn+F3 キョリ IN：水平距離を直接入力（この時の鉛直角は90°固

定） 

Fn+F4 SD/HD：距離表示を斜距離または水平距離に切替 

Fn+F5 リスト：測点名をタイプ別にリスト表示 

放射測定を行います。 

ファンクションキーには表キー

と裏キーがあります。“Fn”ボタ

ンを押すと裏キーに切り替わり

ます。 
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2) マップ画面 

測点の位置関係を把握するのに使用できます。画面右のアイコンを

使用して拡大/縮小が可能です。 

 

 
 

 

データを画面に適合させて表示 

拡大表示 

縮小表示 

範囲を選択して拡大表示 

センタリング 

アイコン列の切替 

 

器械ターン 

マップビューの設定編集 

CAD データのバックグラウンド表示 

CAD データの追加 
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3) カメラ 

測定画面のカメラタブを選択すると、ライブカメラモードに切り替わり

ます。測定データを記録してから”F4 取込”で画像データを登録しま

す。 

 

 

  

 

オール：測距と記録を一括で行う

測距：距離データ取得 

記録：現在表示しているデータを記

録 

取込：画像データを取得 

登録：画像データをジョブに登録 

 

 

登録時に下記画面が表示されま

す。これは登録データを測定デー

タに関連つけるためのものです。

前へ：直前に記録したデータに関

連付け 

任意：ジョブに保存された全てのデ

ータの中からデータを選択 

いいえ：関連付けせずにジョブに単

独保存 
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4) 画像データにコメントを記入する 

登録を行う前に画面にコメントを付け加えることが出来ます。 

 

コメントは色、線種、線の太さを設定して書き込むことが出来ます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

右アイコンでペンツールをタップ

します。 

 

線種

色 

アンドゥ 

アイコン切替 

線の太さ 

拡大 

全体表示 

縮小 

部分拡大 
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5) マップにコメントを記入する 

マップ画面を表示させてからキーボードの Fn とスクリーンマークボタ

ンを同時に押すと画面がキャプチャーされます。カメラ同様にコメント

を記入してデータを保存します。キャプチャー直後は 1 倍になってい

るため、2 倍または 4 倍にしてからコメントを書くと判りやすくなりま

す。 
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4 1 対回 RL 

ここでは測定画面から解説します。（各種設定は 1 プログラム起動を

参照）作業方法の編集画面において R/L を選択します。 

 

 

 

1 対回 RL は 1 測点に対して正反測定を 1 度に行います。自動モー

ドまたは全自動モードの場合は、機械が自動的に正反旋回しますが、

手動モードの場合は手動で機械を操作するため、測定の順番に注

意してください。 

 

 測定の順番（例）：測点 P1 正→反、P2 反→正、P3 正→反  

 

 
 

測定が終了した後必ず“F4”を実行してください。ESC キー等で終了

するとデータが記録されません。 

 

F1 オール：測距と記録を同時

に実行 

F2 測距：測距のみ行う 

F3 記録：画面に表示されてい

るデータを記録 

F4 終り：測定終了 

F5 セット Hz：任意角入力 
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Fn+F1 マスク：ユーザー任意の表示画面を設定 

Fn+F2 削除 L：最後に記録したデータを削除 

Fn+F3 キョリ IN：水平距離を直接入力（この時の鉛直角は 90°

固定） 

Fn+F4 SD/HD：距離表示を斜距離または水平距離に切替 

Fn+F5 リスト：測点名をタイプ別にリスト表示 

「F6 ハイ」を選択して計算結果の

画面に移動します。 
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F1 記録：データを記録して測定を終了 

F2 表示：各測定に関わる詳細なデータの確認 

F3 再測：再測を実行 

F5 放射：引き続き放射測定を実行（この場合、先に終了した 1 対

回 R/L データは記録を同時に実行） 

F6 R/L：継続して R/L 測定を実行 

測定結果表示画面で測定の

結果を確認します。OK/NG で

あらかじめ設定した精度と測

定データの比較結果を判定で

きます。 
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5 対回測定(1～3 対回、1 級～4 級) 

ここでは測定画面から解説します（各種設定は 1 プログラム起動を

参照）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作業方法編集画面で観測方法を

設定します。 

本編の解説は 2 対回で行います。

1 対回目の全ての前視点の測定

が終了した後”F5 I<>II”を選択し

て反の測定を行います。”全自動”

を選択しているとこれ以降の全て

の動作は自動動作になります。

”自動”を選択している場合は、旋

回自体は自動で行われますが、測

定操作は作業者が行います。 

F1 オール：測距と記録を同時に実行 

F2 測距：測距のみ実行 

F3 記録：画面に表示されているデータを記録 

F4 突出し：途中に測定したい放射点があった場合に使用 

（この機能は 1 対回目の正面のみ有効） 

F5 I<>II：正測定終了ボタン。選択した時点で 1 対回目の正の設

定を記録し、以降の測定に反映します。 



 

 21

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fn+F1 マスク：ユーザー任意の表示画面を設定 

Fn+F2 削除 L：最後に記録したデータを削除 

Fn+F3 キョリ IN：水平距離を直接入力（この時の鉛直角は 90°

固定） 

Fn+F4 SD/HD：距離表示を斜距離または水平距離に切替 

Fn+F5 リスト：測点名をタイプ別にリスト表示 
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全測定が終了した後「F4 OK」を選

択します。 

測定結果表示画面で測定の

結果を確認します。OK/NG で

あらかじめ設定した精度と測

定データの比較結果を判定で

きます。 

F1 記録：データを記録して測定を終了 

F2 表示：各測定に関わる詳細なデータの確認 

F3 再測：再測を実行 

F5 放射：引き続き放射測定を実行（この場合、先に 1 対回 R/L デ

ータは記録される） 

F6 R/L：引き続き R/L 測定を実施 
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6 詳細解説 

1) 作業方法リスト 

ユーザーにあった作業法を予め登録して使用することが出来ます。

作業方法編集の画面から設定を行います。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

”F3 リスト“を選択します。 

”F3 追加“を選択します。 
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”セット名“に名称を入力します。 

入力後“F1 確定”を選択します。 

 

作業の内容を設定します。“F5 

次項”で精度の設定も行うことが

出来ます。 

“F1 登録”を選択します。 

 

設定した作業方法を使用する場

合は“F1 確定”を選択します。 



 

 25

2) 座標値をリンクさせて測定を行う方法 

測定したデータをその場で座標値として使用することも可能です。こ

の場合、放射対回測定を行う前に“器械設置”プログラムで器械点

座標と方位角を設定する必要があります。 

(1) 器械設置による方位と器械点座標の決定 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

既知後視点を選択します。与点 1 点

より方位を確定する方法を解説しま

す。 

 

 

ジョブと器械点を設定 

器械点：器械点として何を使用する

か選択 

ジョブ：測定データを保存する左記

のジョブ名称を設定。 

測点名：器械点の名称を入力また

は選択 
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後視点を正確に視準してから“方

位”タブで“F1 セット”。 

“測距”を選択すると残差距離を確

認することが出来ます。 
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(2) 放射対回プログラムでの方位の設定 

 放射対回プログラムをスタートさせて器械点名称を設定します。こ

のとき名称は任意に設定してもかまいません。システム上は名称に

関係なく、器械設置で決定した座標値を使用します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

器械点名称を設定してから“F1 確

定”を選択します。 

 

 

 

後視点設定画面で必要な項目を設

定してから“F1 確定”で角度設定の

画面に進みます。 

 

 

画面に表示されている水平角は、器

械設置で設定した方位角を基に表

示されています。このまま後視点を

視準して“F1 確定”で後視点方向を

確定します。 
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3) ユーザー任意の表示マスクを使用する 

ユーザーの任意に測定画面を作成することが可能です。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

設定したい項目を各それぞれの行

に設定し“F1 OK”で確定します。 

 

 

 

 

 

 

 

前視点測定の画面から“Fn”キーを

押して裏機能を表示します。“F1 マス

ク”を選択します。 

“表示マスク”をオンに設定しまし“F3

設定”を選択します。  
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4) 削除 L 

一つ前のデータを削除することが可能です。 

 

 

 

 

 

5) キョリ IN 

水平距離を直接手入力してデータを記録することが出来ます。この

時の鉛直角は 90 度に固定になります。 

 

 

 

 

 

6) SD/HD  

画面の距離の表示を斜距離または水平距離に切り替えることが出

来ます。 

 

 

 

“F6 ハイ”で削除を実行します。 

画面の水平距離に距離を直接入力

します。 入力せずに元に戻る場合

は“F3 戻る”を選択します。 
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7) リスト 

データを記録すると点名が自動的にインクリメント（数値が上がる）し

ます。T-XXX（連番）、S-XXX（連番）など複数のパターンが存在して

もこのリストから過去のパターンを呼び出すことが可能です。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

点名のリストを実行する場合は保存されているデータ量が多いと検

索に時間がかかることがあります。 

 

 

 

“F5 リスト”を選択します。 

 

 

リストを実行すると測定画面の最下

段に点名リストが表示されます。こ

こに過去つけたパターンの最後の

点名称が表示されます。 

 

使用するパターンを選択します。パ

ターンを選択すると測点名にはイン

クリメントした点名が設定されます
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8) 対回中の放射測定 

対回中に放射点を測定する場合は、1 対回目の正の画面にみで可

能です。反転以降は測定できません。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

前視測定画面で”F4 突出し”を選択し

ます。 

 

 

 

距離読取回数を1 回または2 回に設定

して“F1 確定”を選択します。 

 

 

点名を入力して新点を測定します。 

終了後“F4 対回”を選択して対回測定

に戻ります。 
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9) 距離データを取得せずに記録する 

本アプリケーションでは“Hｚ、V”または“Hz”“V”モード以外で距離な

しデータを取得することは出来ません。 

10) 点名のリンク 

器械点の移動による連続した測定（トラバース）を行う場合、器械

点・後視点・前視点は順番にリンクしていきます。 

1 回目の測定 後視点 T0  器械点 T1 最後の前視点 T2 

 

2 回目の測定 後視点 T1  器械点 T2   

ただし、測定を一度終了し、他のプログラムを使用したり、ジョブを変

えるとリンクは切れます。 

また、対回終了後に続けて放射や 1 対回 RL を行うと同様にリンクが

切れます。この場合は作業方法も最後の方法が記録されます。 

11) スピーカー音量・画面の明暗・キーイルミネーション 

キーボードから調節できます。 

スピーカー ：Fn ボタンを押しながらスピーカー

マークキーを押します。 

明暗：Fn ボタンを押しながら明暗マークキーを押

します。 

キーイルミネーション：明暗：Fn ボタンを押しなが

らイルミネーションマークを押します。  
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手簿出力 
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放射対回プログラムのデータを APA 標準ファーマットとしてファイル

に出力します。メインメニューよりデータ出力→手簿出力を選択しま

す。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

変換もとのジョブと変換先、 

名称を指定します。 

ジョブ：放射対回のデータが保存されているジョブを選択 

APA バージョン：APA バージョンを指定 

出力の選択：コメント、プリズム定数など指定 

デバイス：出力先のメモリーデバイスを選択 

ファイル名：変換後のファイル名称 

 

“F1 確定”を選択して変換を開始します。終了後は“F6 終

了”を選択します。 
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座標入出力 
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SIMA 座標データをジョブに読込んだり、測定データを SIMA 座標とし

て出力することが出来ます。メインメニューからジョブとデータ→デー

タ出力を選択します。 

 

 
1 座標出力 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

座標出力を選択して“F1 OK” 

を押します。 

転送のための各項目を指定して

“F1 確定”を選択して変換を開

始します。 

座標入出力を選択します。 
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2 座標入力 

 

 

 

 

 

 

出力ジョブ：出力するデータが保存されているジョブを指定 

出力データタイプ：出力対象のデータを選択（器械点データ

は出力の対象外） 

転送先デバイス：出力先のメモリーを選択 

出力ファイル名：出力後のファイル名称を指定 

出力フォーマット：SIMA を指定 

小数点：3 を指定

転送が終了した後“F6 OK”を

選択します。 

 

座標入力を選択して“F1 OK” 

を押します。 
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転送のための各項目を指定し

て“F1 確定”を選択して変換を

開始します。 

デバイス：転送データの保存先デバイスを指定 

座標データファイル：座標データファイル名称を指定 

転送先ジョブ：ジョブの指定 

小数点：3 を指定 

転送が終了した後“F6 OK”を

選択します。 
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対辺チェック 
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固定点と測定点のそれぞれの転換距離を比較することが出来ます。

プログラムメニューより対辺チェックを選択します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

座標データには固定点のみ選択

します。 

ワイルドカード：測点をソートするために使用します。点名のキーワ

ードとなる文字を入力してその前後に“*”を設定するとキーワード

に関わる点名小を検索の対象にします。 

例：T* の場合 T1、T10、TS10 等 

F1 計算：対辺の計算を実行 

F2 測定：カーソルが測定データ欄にある場合のみ使用。直接測定

して対称点を作成 

F3 座標：カーソルが座標データ欄にある場合のみ使用。直接固定

点を作成 

F4 表示：カーソルのあるデータを表示 

F6 終り：プログラムを終了 
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計算結果を表示します。 

標準タブ：始点・終点および計算結果を表示 

水平タブ：座標データと測定データの水平距離と較差を表示 

斜距離タブ：座標データと測定データの斜距離と較差を表示 

比高差タブ：座標データと測定データの高さの較差を表示 
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トラバース 
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トラバースプログラムは現況・対回測定プログラムのデータを使用

して閉合・結合・オープンの各トラバースの精度計算と座標計算を行

います。ただし以下の注意点を確認の上使用してください。 

 

・対応するトラバース：結合、結合＋放射、閉合、オープン。 

・一つの現場に複数の路線データを登録できない。 

・枝線の計算はできない。 

・精度および座標計算の結果はトータルステーション内部の計算

（四捨五入、平均等）内容と外部機器(CAD 等)のトラバース計算

結果と異なることがある。 
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1 条件設定 1  

  

 

ジョブ ： トラバースデータが登録されている現場を指定 

多角の結び ： トラバース計算の方法を選択 

2D/3D ： Z 座標(高さ)も含めて計算する場合は 3D を選択 

残差配分 ： コンパス法と器械点均等の 2 つが選択 

距離補正 ： 投影補正を行う場合は“ハイ”を選択 

 

“F1 次へ”で条件設定 2 へ進みます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

条件設定 1 の画面で現場と計算

方法を決定します。 
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2 条件設定 2 

初めの器械点を指定します。点名にはデータの 1 番目の器械点とそ 

の座標値を表示します。ここで器械点の座標値修正する場合は直 

接入力してください。ただし元からある座標データは上書きされてし 

まいます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

後視点を座標で計算させる場合

は“後視点設定”に“座標”を指 

定、方向角で計算する場合は

“方向角“を指定します。 

始点は対回の器械点から任意 

に設定できます。 
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“F3 修正“は点名の付け間違いによるデータのリンクミスが発生した

場合に点名、器械高、視準高を修正します。 

設定終了後「F1 次へ」で条件設定 3 に進みます。 

 

 

 

 

 

 

 

3 条件設定 3 

 1) 後視点を座標で指定する 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

後視点の設定を行います。 

座標値を入力し入力が完了し

たら「F1 次へ」で条件設定 4

へ進みます。 

 

 

 

前画面で後視点を“方向角”

を指定している場合は方向角

の入力を行います。 

 

後視点と器械点の名称とプリ

ズム高の修正が可能です。た

だし、修正後データは上書きさ

れます。 
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4 条件設定 4 

終点と前視点を指定します。前視点は座標と方向角が選択できま

す。 

 

 

 

 

 

 

5 条件設定 5 

 前視点のデータを入力します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

“F1 次へ”を選択し条件設定 5

に進みます。 

 

座標値を入力します。前画面で

方向角をしている場合は、方向

角を入力します。 

“F1 次へ”で次項に進みます。 
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6 路線確認  

条件設定 1～5 で確定した内容を確認します。中間点を確認したい 

場合は“F3 表示”で確認できます。“F1 計算”で結果画面に進みま 

す。  

 

 

 

 

 

 

7 結果 

計算結果を表示します。“F1 記録”を選択するとデータベース上の

データが補正値を加味して上書き保存されます。 
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縦横断 
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本プログラムの特徴と使用上の注意 
 
本プログラムの特徴 
・ CAD で作成した縦断線形データ（縦横断 SIMAver3）のデータファ

イルを取り込み、横断観測を行います。 
・ 縦断線形データファイルを使わない時は、はじめから路線の測点

データを作ることができます。 
・ データは縦横断 SIMA Ver3 のフォームで出力します。 
・ レベル観測とポール観測も同時に行うことができます。 
・ 横断の作業範囲の設定はありません。 
・ 放射データとして手簿出力することができます。 
 
使用上の注意 
・ 横断の左右の向きは路線の起点から終点向かい、左側・右側とし

て定義します。 
・ 横断観測時に発生する補助断面や横断に含まない単独の点の観

測はサポートしていません。 
・ 本マニュアルで使用している語句/機能等はファームウェアの変更

に伴い変更される可能性があります。 
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1 作業フロー 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

路線ファイルの読込

縦断データ編集

横断中心点の選択

縦断確認図 

縦断リスト 

横断設置方法の選択

TS 間接設置 レベル設置 TS 直接設置 

レベル観測 TS 観測 
横断点リスト 

ファイル出力

終了

プログラムの起動
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2 路線ファイルの選択 

CAD で作成した路線ファイルを選択できます。チェックボックスにチェックを入

れてファイルを指定してください。 

路線ファイルは縦横断 SIMA の形式をサポートしています。ファイルの保存先

は SD カードの Data フォルダーに保存します。 

 
ボタン 機 能 

OK 設定を確定して先に進みます。 

再開 前回実行時に保存された測定途中の情報を読込み、その測

定を続けます。情報がない場合はエラーメッセージがでま

す。この場合は新規に路線を作成します。 

 

このアプリケーション内で路線データを作成する場合はチェックボックスにチ

ェックを入れず OK で先に進みます。 

路線を選択する場合とそうでない場合の操作手順は異なります。 

・路線を選択している場合は P5 へ進む。 

・路線を選択しない場合は P6 へ進む 

 

 

 

メモリーデバイス：SD カードを選択します。 

路線ファイル選択：予め作成した路線ファイ
ルを選択します。 
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3 路線データ作成 

路線のデータを作成します。前画面（縦断データ作成）で“路線ファイルを使
用します”を選択するとしている場合とそうで無い場合では画面の表示が異
なります。 

1) 路線データ作成：路線ファイルを使用する場合 
取込んだ路線データを表示します。このデータに対して編集・追加が可能で
す。 

 
ボタン 機 能 

横断へ 横断観測へ進む 

修正 現在表示している測点情報の修正 

追加 データ最後に測点を追加 

挿入 現在表示されている測点の前に新点を挿入 

前点 現在表示点の前の点を表示 

次点 現在表示点の次の点を表示 

第 2 ボタン（Fn ボタン） 

ボタン 機 能 

終了 路線編集を終了し、データ出力の画面に進む 

削除 現在表示しているデータを削除します。 

リスト 登録されている測点情報をリスト表示 

確認図 横断データをプロット図で確認 

中止 アプリケーションを終了。データは記録されません 

 

「F2 修正」または「F3 追加」を選択すると 
測点名称、追加距離、地盤高、杭頭高、測点
種別の入力が可能になります。 

 
「F2 記録」で編集内容を記録するか、「F4 キ
ャンセル」で前画面へ戻ります。 
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2) 路線データ作成：路線ファイルを使用しない場合 

 
1 点以上作成するとそれ以降のファンクションボタンの項目は 1)路線ファ
イルを使用する場合と同様な仕様になります。 
 

3) リスト画面  

 
 

4) 確認図 

 
画面右横のツールで画面の操作を行います。アイコンには本アプリケー
ションではサポートしていないものもあります。 

入力または呼出した路線データの中心点を
リスト表示で確認することができます。 

「F1 OK」で前画面に戻ります。 
「F4 削除」でカーソルのあるデータを削除し
ます。 

 
各項目の表示幅は画面上部をタップして調
節することが可能です。 

入力または呼出した路線データを図で確認
することができます。 
「F1 OK」で前画面に戻ります。 

点名の表示は出来ません。 
 

路線番号/路線名称入力します。 
測点名称と追加距離ならびに地盤高、杭

頭高をそれぞれ入力し、「F2 記録」で各
点を確定します。 
現在入力しているデータを記録しない場
合は「F4 キャンセル」でスキップします。



 

 55

 

 

5) 付加名称を使用した測点名称 

測点名称のヘッダーにユーザー任意の付加名称（No.等）を設定すること

で入力手間を削減できます。 

 

 

 

 

画面フィット  

拡大 

縮小 

表示範囲指定 

前画面の“路線データ作成”で Fn ボタン
を選択し、第 2 ファンクションを表示しま
す。 

“F2 設定”で路線データ詳細設定へ進
みます。 
チェックBoxにチェックを入れ、付加名称

に任意の名称を入力します。 
 
「F1 OK１」 を選択して確定します。 
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4 横断観測 

観測中に強制終了を行うとそれまでのデータは破棄されます。必ず中止ボタ

ンで終了するようお願いします。 

 
ボタン 機 能 

OK 中心点を確定します。 

 

 

ボタン 機 能 

OK 設置方法確定します。 

 

 
 
 

 
 
 

中心点を選択します。「F1 OK」で確定します。

TS 直接設置：TS を横断線上の既知点または
TP に設置します。 

TS 間接設置：任意の位置に TS を設置して既
知点または TP を後視として測定します。 
レベル設置：TS をレベル代わりに使用して測

定を行う方法です（TS の高度角は 90 度に設
定）。 
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1) TS 直接設置 

TS を横断線上の既知点または TP に直接設置して観測を行う方法です。 

 

(1) TS 観測ページ 

 
 

 

 

ボタン 機 能 

OK 器械設置を確定します。 

Hz 設定 水平角の入力を行います。 

ボタン 機 能 

オール 測定と記録を同時に行い、次点測定画面に進みま

す。 

測距 測定のみを行います。 

記録 測定したデータを記録します 

データ 前測定したデータの確認画面へ進みます(次葉参照) 

器械高に器械の地上高を入力します。 

前点と連続：オーバーハングなど測定

位置が逆行するような場所で使用。 
観測[3/2]：現在 2 測点を記録していて、
これから 3 点目を測定。 

TP：TP 点を測定する場合にチェックを
入れ、名称を入力します。 
左/右：起点から終点を見て左右に別れ
ます。 

プリズム高：測定ターゲットのプリズム高を入力します。 

杭長：地上から杭頭までの高さを入力します。 
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  第 2 ボタン（Fn ボタン） 

ボタン 機 能 

終了 横断観測を終了して、ファイル出力へ進みます。 

新設置 新たに器械点を設置する場合に使用します。 

新断面 その他の断面に移動する場合に使用します。 

リスト 断面の観測データをリスト表示します。 

中止 プログラムを終了します。 

 
測定したデータの確認画面 

   

 
測定するべき点をスキップしたまたは測定し忘れた場合の割り込み測
定について。 

前点と連続を選択しないで単点として記録している場合は挿入を使用
することなく、横断観測画面で測定するだけで横断点が作成されま
す。 

 

ボタン 機 能 

挿入 前点と連続を使用して点が連続で繋がっているとこ

ろに新たに点を挿入する場合に使用します。 

新点 横断測定の画面に戻ります。 

前点/次点 測定したデータを表示します。 

既に測定したデータを確認するだけ
でなく、測定し忘れた点を挿入するこ
ともできます。 
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(2) ポール観測ページ 

 

 

左/右：起点から終点を見て左右に別れます。 
距離：ポールまでの距離を入力します。 
比高：比高差を入力します。 

 

(3) マップページ 

横断線を画面に表示します。マップにより状況を確認しながら作業を

行うことができます。 

 

 

 

 

 

前点と連続：オーバーハングなど測定

位置が逆行するような場所で使用しま
す。 
観測[1/0]：現在 0 測点記録していてこ

れから 1 点目を測定。 
TP：TP 点に器械を設置する場合は名
称を設定します。 
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2) TS 間接設置 

TS を任意の位置に設置して横断線上の既知点もしくは TP を後視として

観測する方法です。 

 

(1) TS 観測ページ 

 
 

 

 

   

 

ボタン 機 能 

オール 測定と記録を同時に行い、次点測定画面に進みま

す。 

測距 測定のみを行います。 

記録 測定したデータを記録します 

データ 前測定したデータの確認画面へ進みます(次葉参照) 

後視点を選択して測距を行い「F1 OK」で

確定します。 
「F2 測距」で後視点の測定を行います。 
「F4 Hz 設定」で後視点の方向角を設定で
きます。 

前点と連続：オーバーハングなど測定

位置が逆行するような場所で使用。 
観測[3/2]：現在 2 測点記録していて、
これから 3 点目を測定。 

TP：TP 点を測定する場合にチェックを
入れます。 
左/右：起点から終点を見て左右に別
れます。 

プリズム高：測定ターゲットのプリズム高を入力します。 
杭長：地上から杭頭までの高さを入力します。 
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第 2 ボタン（Fn ボタン） 

ボタン 機 能 

終了 横断観測を終了して、ファイル出力へ進みます。 

新設置 新たに器械点を設置する場合に使用します。 

新断面 その他の断面に移動する場合に使用します。 

リスト 断面の観測データをリスト表示します。 

中止 プログラムを終了します。 

 
測定したデータの確認画面 

   

 
測定するべき点をスキップしたまたは測定し忘れた場合の割り込み測

定について。 
前点と連続を選択しないで単点として記録している場合は挿入を使用
することなく、横断観測画面で測定するだけで横断点が作成されま

す。 
 

 

ボタン 機 能 

挿入 前に前点と連続を使用して点が連続で繋がっている

ところに新たに点を挿入する場合に使用します。前

点/次点で表示しているデータの前に挿入します。 

新点 横断測定の画面に戻ります。 

前点/次点 測定したデータを表示します。 

既に測定したデータを確認するだけ
でなく、測定し忘れた点を挿入するこ
ともできます。 
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(2) ポール観測ページ 

 

・ 前点と連続：オーバーハングなど測定位置が逆行するような場所で

使用します。 
・ 観測[1/0]：現在 0 測点記録していてこれから１点目を測定。 
・ TP：TP 点に器械を設置する場合は名称を設定します。 

・ 左・右：起点から終点を見て左右に別れます。 
・ 距離： ポールまでの距離を入力します。 
・ 比高： 比高差を入力します。 

 

(3) マップページ 

横断線を画面に表示します。マップを確認しながら作業を行うことで間

違いを防ぐことができます。 
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3) レベル設置 

TS をレベルの代わりとして使用する観測方法です。 

（鉛直角は 90°に設定して測定します） 

 

 

 

(1) レベル観測ページ 

 

・ 前点と連続：オーバーハングなど測定位置が逆行するような場所で
使用。 

・ 観測[1/0]：現在データが無くこれから 1 点目を測点。 
・ TP：TP 点に器械を設置する場合は名称を設定。 
・ 左・右：起点から終点を見て左右に別れます。 

・ 前視高：標尺の読値を入力します。 
・ 杭長：地上から杭頭までの高さを入力します。 
・ 距離を入力します。 

 
 
 

後視点を選択し「F1 OK」で確定します。

TSの鉛直角を90°にセットして測定を
行います。 
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(2) ポール観測ページ 

 

・ 前点と連続：オーバーハングなど測定位置が逆行するような場所で

使用します。 
・ 観測[1/0]：現在 0 測点記録していてこれから１点目を測定。 
・ TP：TP 点に器械を設置する場合は名称を設定します。 

・ 左・右：起点から終点を見て左右に別れます。 
・ 距離： ポールまでの距離を入力します。 
・ 比高： 比高差を入力します。 

 

(3) マップページ 

横断線を画面に表示します。マップを確認しながら作業を行うことで間

違いを防ぐことができます。 
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5 ファイル出力 

観測したデータを縦横断 SIMA 形式で出力します。 

出力するデータ（縦断結果、横断結果）と出力先デバイスを選択し、出力ファ

イル名称を入力します。 

 

ボタン 機 能 

OK データを出力します。 

終了 プログラムを終了します。 

 

データ出力を誤って行った場合は、本プログラム開始画面の路線データ選択
で再開からデータを呼び出して出力することが可能です。ただし、データを書
き換えたり、新規データを作成した場合は一時保存されたデータを破棄して

しまうため、再度作成することができなくなりますのでご注意ください。 

 

出力したデータは Data フォルダーに保存され

ます。 
出力ファイルは日付を初期値として表示します
が、任意に入力しなおすことが可能です。 



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


